1. 点击归中按键回到已本船为中心的海域地图
2. 添加紧急报警按钮，能快速发送报警信息
3. 添加测距功能，能测量和其他船只的相对距离，相对速度等
4. 添加航迹显示，能查看航迹标记点和港口的天气信息
5. 添加会遇报警功能，当出现船只过近时有弹窗警告
6. 在星历信息上显示GPS、北斗、VDES的可使用的卫星数量以及信号强度
7. 添加选择周边船只进行通讯、查看信息的功能
8. 接收禁止驶入水域的信息，直接在界面标注出警戒线。提供一个手动录入禁止驶入水域信息的界面。系统能根据信息自动重新规划路线
9. 通讯功能模仿微信，能群发消息、发送视频、图片、语言文件，能显示接收到的广播信息。接收到广播信息的时候在主界面有显目显示，类似手机接收短信时的提示，进入广播信息记录界面，可以分类查看。比如文件类和文本类。（消息发送界面增加文本文件）
10. 自动将长文本信息拆分后分段发出
11. 添加云上黑匣子功能，定期采集船只信息
12. 添加停泊信息推送，能查看港口船只拥挤信息
13. 监测到船只发生碰撞时自动报警
14. 添加设备硬件状态监控界面，能查看cpu,gps信息等
15. 添加维护人员调试的界面
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1. 本船中心定位功能
实现地图视角一键复位至以本船为中心的预设海域范围。

2. 紧急遇险报警功能
提供快速触发按钮，支持一键发送包含本船位置、状态的标准遇险报警信息（符合GMDSS规范）。

3. 动态目标测距分析
集成实时相对距离、相对速度及CPA/TCPA（最近会遇点/时间）计算工具，支持多目标船舶动态监测。

4. 航迹管理与气象服务
航迹点自动记录与可视化回放；

叠加港口及航迹点气象信息（风速、海浪、能见度等），数据源对接权威海事气象服务。

5. 智能碰撞预警系统
基于AIS/VDES目标数据，实时计算碰撞风险；

触发阈值告警时，自动弹出分级警示窗口（声光提示+避碰建议）。

6. 星历状态监控面板
可视化展示GNSS（GPS/北斗）及VDES卫星的实时可用数量、信噪比（SNR）及定位精度因子（PDOP）。

7. 周边船舶交互系统
支持在电子海图上选取目标船舶，查看其静态/动态数据（MMSI、航向、船速等）；

提供船对船通信接口（文本/语音）。

8. 禁航区智能管理
自动标绘：接收官方电子海图（ENC）或海事通告的禁航区数据，动态渲染警戒边界；

手动录入：提供禁航区坐标自定义输入界面（支持多边形绘制）；

航线规避：系统自动生成绕行禁航区的优化航线。

9. 海事即时通信平台
消息协议：支持文本、图片、音视频及文件传输（符合VDES ASM标准）；

广播处理：

接收岸基广播时，主界面强提醒（浮动通知+未读标识）；

消息记录按媒体类型分类检索（文本/文件/广播）；

长报文拆分：超限文本自动分帧发送，接收端重组还原。

10. 船舶数据云记录仪
周期性上传船舶关键数据（位置、航速、设备状态）至云端存储（黑匣子功能），符合IMO航行数据记录规范。

11. 泊位信息服务
接入港口管理系统（PCS），实时推送泊位占用率、排队时长及靠泊计划。

12. 碰撞事件自动响应
基于传感器融合（AIS+雷达+摄像头）检测碰撞事件，触发自动报警并上传事故数据包。

13. 设备健康监测面板
实时显示硬件状态参数（CPU负载、内存使用率、GNSS模块定位状态、通信链路质量）。

14. 工程调试接口
提供权限隔离的维护模式界面，支持：

通信协议诊断；

原始数据日志导出；

系统参数校准。


